27210 Tuotantoautomaation per usteet

Tentti 26.1.1998

Huom! Vastaa neljaan tehtavaan.

1. Robotin ohjelmointitavat

2. Automatisoidun tuotantojarjestelman turvallisuussuunnittel un vaiheet
3. Ennakoiva kunnossapito

4. Kytkevét asema-anturit ja niiden toiminta

5. Hyllyst6hissi FM S:n materiaalinkasittel yssd; edut ja haitat




