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Kuvan nelidlevy deformoituu tasossaan si-
ten, ettd sen vaakasuora sivupari pitenee 2
promillea ja pystysuora sivupari lyhenee
promillen. M&éritd analyyttisesti laskemalla
(ei trigonometrisesti) nelion lavistdjien AD ja
BC valisen suoran kulman liukuma.

Betonikuutiota, jonka sirmi A =100mm ja
lujuusluokka K40, puristetaan vaakatasossa
olevilla voimilla F =90kN. Laske kuution
itseisarvoltaan suurin leikkausjannitys. Pal-
jonko kuution tilavuus muuttuu, kun materi-
aalikertoimet ovat £ = 32 GPa ja v=0,10?

Valuraudan vetomurtolujuus on 280 MPa ja
puristusmurtolujuus 420 MPa. Mé4ritd mate-

riaalin varmuus murtumisen suhteen, kun
rakenneosan eniten rasitetun pisteen jénni-
tystila on kuvan mukainen. Kidytd MOHR-
COULOMBin murtumishypoteesia.

Metalliseoksesta tehty kuvan mukainen si-
rollinen koekappale murtui kuormittavan
voiman arvolla F =53,2 kN . Laske materiaa-

lin murtumissitkeys. L =200mm,.5=50mm,
h=100mm, a =53 mm
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Valitse seuraavista vaihtoehdoista se yksi, jota pidét parhaimpana:

P&djannitysten on aina oltava positiivisia.

Maksimileikkausjénnitys esiintyy jénnityselementin tahkossa, jossa ei ole normaalijan-
nitysté.

Muodonmuutostilan pédinvariantit riippuvan valitusta koordinaatistosta.

Teréksen murtumissitkeys pienenee terdksen lujuuden kasvaessa.

Paksun levyn lépiséron kédrjessd vallitsee tasojédnnitystila.

Oikeasta vastauksesta saa +3 pistettd ja vadrdstd -1 pisteen. Vastaamattomuudesta saa nollan.
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