MEC-3220 Konedynamiikan mittaukset
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Kirjallisuuden kavtto kielletty. Tentissa saa kdvyttdd ohjelmoitua laskinta.

1. Alla on esitetty diskreetin Fourier-muunnoksen yhtdls G(k)
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missi g(n) on aikatasosignaalija € *~" """ on FFT-matriisi. Kun lasketaan spektri

512 ndytettd siséltdvasta aikatasosignaalista, niin saadaan tuloksena 256 spektriviivaa.
Mika on FFT-matriisissa yksikkovektorin kulma-askel (radiaaneissa), kun lasketaan
spektriviivaa numero 13 (k= 13)?

2. a) Miti tarkoitetaan varahtelymittauksen yhteydessa vuoto -ilmidlld, ja kuinka ilmion
vaikutusta voidaan vdhentdd? Piirrd ilmidsté periaatteellinen kuva. 2p
b) Miti tarkoitetaan vardhtelymittauksen yhteydessa limitykselld, ja mikd vaikutus
limitykselld on? 2p
¢) Milloin yhtélon
Xrms = 0,707 X Xpeak

missd x on vardhtelyn amplitudi, antama likiarvo on huomattavan virheellinen todelliseen
vardhtelyn rms —arvoon verrattuna? 2p

3. a) Mitd tarkoitetaan Bode —diagrammilla, ja kuinka sen avulla voidaan méadritelld rakenteen
ominaistaajuus? 2p
b) Kuinka mééritelladn Mobiliteetti?
¢) Kuva 3¢ esittdi taajuusvastefunktiota. Kuinka siitd méaéritetdan véardhtelyn vaimennus 2p
ympyroidyssd kohdassa olevalla taajuudella?
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Kuva 3c.

4. a) Kuinka venymaliuskat asennetaan akselille vidntomomentin mittauksen tapauksessa
kun kéytetadn kokosilta kytkentdd? Mitka edut saavutetaan kokosiltakytkennalld, verrattuna
yhteen aktiiviseen liuskaan? 3p
b) Miti tarkoitetaan venymaliuskan liuskavakiolla? 3p

5. Mité tarkoitetaan order-track mittauksella, ja kuinka tulkitaan order spektrid ja yksittdistd
orderia? 6p



