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Konstruktiotekniikan laitos
MEC-2200 DYNAMIIKAN PERUSTEET

2. Valikoe 3.5.2012 Mukana saa olla 1-puol. A4-kokoinen itse tehty kaavakokoelma.
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Hitausmomenttitaulukoita kaintopuolella!

Suoraa homogeenista palkkia (massa 2 kg)
kannatellaan kuvan mukaisesti siten, ettd
palkki  on levossa. Laske palkin
kulmakiihtyvyys  sekd  koyden BC
normaalivoima silld hetkelld, kun palkin
pad A paastetidn irti.

Vaakasuoraa putkea kédnnetddn putkea
vastaan kohtisuoralla voimalla /= 50 N.
Putki on terdstd, jonka tiheys on 7850
kg/m’, sisiside 740 mm ja seinimin
paksuus 10 mm. Madritd putken
kulmanopeus, kun se on kédintynyt
pystyakselin ympéri kulman 90°.

2 kg painoinen palkki on tuettu
kitkattomalla nivelelld pisteestd B. Palkin
AC ollessa vaakasuorassa, on jousi
lepopituudessaan.  Madritd  systeemin
suhteellinen vaimennuskerroin { sekd
pienten vardhtelyjen virdhdysaika.
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