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Kirjallisuuden kaytts kielletty.

1. a) Miti tarkoitetaan mekatronisten jarjestelmien kehittelyssi kiiytettivin
SA-menetelmin ympiristékaaviolla? 3p
b) Médrittele hetkellinen nopeusnapa. 3p

2. a) Mitkd toiminnot kuuluvat pneumaattiseen paikoitusjéirjestelméain

kolmitilaohjauksessa? 3p
b) Miti tarkoitetaan anturin hystereesilla? 3p
3. a) Selosta induktiivisen kytkimen toimintaperiaate. 3p
b) Miké ero on Gray-koodin ja bindérikoodin valilld? 3p

4. a) Kuinka toimii lineaariliikkeen mittaamiseen kéytettivd differentiaalimuuntaja,
eli LVDT-anturi? 3p
b) Selosta resolverin toiminnan periaate. 3p



