KSU-3310 MEKATRONIIKAN PERUSTEET
Introduction to Mechatronics

Tentti, 14.12.2011, klo. 13 - 16

Kirjallisuuden kéytto kielletty.
Tentissd saa kayttad laskinta.

1. a) Piirré lohkokaavio suljetusta prosessin séétojarjestelmésté. Esitd kaaviosi merkintdjé
kéyttden mitd tarkoitetaan prosessin siirtofunktiolla ja sddtimen siirtofunktioilla.
b) Selosta mité tarkoitetaan siirto-operaattorilla?

2 a) Mitd tarkoitetaan suodattimen 3 db kaistanleveydell4?
b) Miki on ohjelmoitavan logiikan pikalaskuriyksikko?
c¢) Mité suoritetaan ohjelmoitavan logiikan ohjelmakierron piivitysjakson aikana?

3 a) Mité tarkoitetaan optoeristimiselld?
b) Miti tarkoitetaan maasilmukalla?
¢) Selosta induktiivisen kytkimen toimintaperiaate.
d) Mité on varausvahvistin, ja esimerkiksi minkélaisen anturin yhteydessi
sitd kdytetd4n?

4 a) Miti tarkoitetaan anturilta tulevan signaalin alindytteistdmisell4, ja mit4 se aiheuttaa?
b) Selosta resolverin toimintaperiaate.
¢) Selosta LVDT anturin toimintaperiaate.



Palauta tehtivin 5 vastaus TALLA PAPERILLA.

Nimi. , Op.no.

5. Ovatko seuraavat viittdmét mielestési oikein vai vdidrin? Vastaa kysymyksiin laittamalla rasti (x)
mielestési oikean vastauksen kohdalle. Oikeasta vastauksesta saa +0,5 pistettd, védréstd
vastauksesta -0,5 pistettd, el vastausta O pistettd. Palauta tdmé paperi vastauspaperiesi mukana,

nimell&si varustettuna.

Viittima

6p

Oikein Viirin

1. RS-232 viylas kéytetddn normaalisti PC:n kirjoitinvédylana.

2. Multiplexoinnilla tarkoitetaan signaalien kertomista keskendén.

3. Harjaton DC-servomoottori ei tarvitse lainkaan kommutointia,
koska siiné ei ole kommutaattoria koskettavia hiiliharjoja.

4. RAM muistiin voidaan kirjoittaa ja sieltd voidaan hakea tietoa.

5. Venymdliuskamittauksessa  puoli-siltakytkenndksi  sanotaan
tapausta jossa Wheatstonen sillassa on 2 aktiivista (venymaéliuskaa)
ja 2 passiivista vastusta.

6. Absoluutti pulssianturi menettdd asematietonsa sdhkokatkoksen
vhteydessé ja se on nollattava kun jénnite kytketdan uudelleen.

7. Magnetostriktiivisessa anturissa asematieto saadaan aaltojohti-
melle kiinnitetyn kestomagneetin kiertyman perusteella.

8. Jos 4-bittisen analogia-digitaali (AD)-muuntimen toiminta-alue
on 0 - 1V, niin silld saavutetaan erotustarkkuus 62,5 mV.

9. Robertsin ja Tsebysevin sddnnon mukaan ratakdyrd voidaan
muodostaa kolmella erilaisella nivelnelikulmiolla.

10. Venymaliuska-anturilla mitataan kappaleen jénnitysta.

11. Ohjelmoitavan logiikan (PLC) Basic-yksikkd hoitaa logiikan
tietokonetoimintojen toteutuksen.

12. Askelmoottorilla saattaa esiintyé sen kaytossé alueita, jolloin se
ei ldhde py6riméén.




