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Introduction to Mechatronics

Tentti 5.3.2007

Kirjallisuuden kaytto kielletty.

1. Konstruoi nivelnelikulmio kiertokangen kahden asennon perusteella. 6p
Oleellista on, ettd esityksestisi kédy ilmi piirtimisen periaate.

2. a) Luettele alemmat kinemaattiset parit. 2p
b) Miti tarkoitetaan Grashof’in lailla mekanismiopissa? 2p
c¢) Miti tarkoitetaan Coriolis kiihtyvyydella? 2p

3. a)Miti tarkoitetaan analogia-digitaalimuunnoksella ja mitd muunnoksen

lopputuloksena saadaan? 2p
b) Selosta pietsosdhkdisen kiihtyvyysanturin toimintaperiaate. 2p
c) Miti tarkoitetaan suodattimen 3dB kaistanleveydelld? 2p

4. a) Kuinka toimii lineaariliikkeen mittaamiseen kdytettdavd differentiaalimuuntaja,
eli LVDT-anturi? 2p
b) Selosta resolverin toiminnan periaate. 2p
c¢) Miké ero on Gray-koodin ja bindérikoodin vélilla? 2p



