IHA-2600 Hydraulijarjestelmien mallinnus ja simulointi.

Tentti 23.05.2014.  Laskimen kiytts sallittu. |

Mika Hyvénen

Tehtdvd 1.  a) Mitd simulointimalli tuottaa? (2p)
b) Miksi simulointia kdytetdan (2p)

c) Mitka ovat simuloinnin riskitekijat? (2p)

Tehtdvd 2. Kytke alla olevat lohkot toisiinsa siten, ettd ne muodostavat toimivan simulointimallin. Merkitse
kadyttamasi muuttujat signaalilinjiojen yldpuolelle ja listaa niiden selitykset tekemasi lohkokaavion alle lisdksi
seuraavan esimerkin mukaisesti: u = ohjaus, Ps = sy6ttpaine, Pt = tankkipaine. Lohkot ovat alla
satunnaisessa jarjestyksessa. (6p)

u Pt Ps Mekanismi Hydrauli- 4/3 suunta-
sylinteri venttiili

Tehtdvi 3. Alla oleva kuva esittaa kahta hydraulista kuristusta sarjaan kytkettyina. Johda
tilavuusvirran yhtalo Q = f(p1,p2,Kv1,Kv2). (6p)
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Tehtdvd 4. Vastaa seuraaviin kysymyksiin:
a) Miten voidaan mallintaa ideaalinen paineenrajoitusventtiili? (2p)

b) Mitd eroa on analyyttiselld ja semiempiiriselld simulointimallilla? (2p)
¢) Mité tarkoittaa kavitaatiotukehtuminen? (2p)? (2p)

Tehtdva 5. Kirjoita tilavuuden tilayhtal ja nimed siind kdyttamasi muuttujat yksikdineen. (6p)



